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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

1.1 Целью дисциплины является обеспечение расширенного уровня знаний, умений и навыков, необходимых для

формирования способности профессиональной эксплуатации современного оборудования и приборов, а также

умения осуществлять постановку и проведение экспериментов по заданной методике и анализ их результатов.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ В СТРУКТУРЕ ООП

Цикл (раздел) ООП: Б1.В

2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.2 Дисциплины и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:

2.2.1 Организация службы на судах

2.2.2 Плавательная практика

2.2.3 Управление социально-трудовыми отношениями в судовых экипажах

2.2.4 Лидерство и основы управления судовым экипажем

2.2.5 Информационные технологии в технической эксплуатации судовых электроустановок и оборудования

2.2.6 Деловой английский язык

2.2.7 Курс подготовки экипажей гражданских судов

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

(МОДУЛЯ)

ПК-6: Способен осуществлять без-опасное техническое использо-вание, техническое обслужива-ние судовой

компьютерной ин-формационной системы в соот-ветствии с международными и национальными требованиями

ПК-6.1: Умеет осуществлять безопасное техническое ис-пользование компьютерной информационной си-стемы в

соответствии с международными и наци-ональными требованиями

ПК-6.2: Умеет осуществлять безопасное техническое об-служивание судовой компьютерной информаци-онной системы в

соответствии с международными и национальными требованиями

ПК-17: Способен организовывать про-фессиональное обучение и атте-стацию обслуживающего персо-нала и

специалистов

ПК-17.1: Формулирует вопросы для подготовки и управ-ления персоналом на судне

ПК-17.2: Организует профессиональное обучение обслу-живающего персонала и специалистов

В результате освоения дисциплины обучающийся должен

3.1 Знать:

3.1.1 Принцип действия судовых компьютерных сетей;

3.1.2 Схемы управления и построения судовых компьютерных сетей;

3.1.3 Режимы работы и протоколы обмена данными;

3.1.4 Аппаратуру и устройства управле-ния для работы с судовыми компьютерными сетями.

3.1.5

3.2 Уметь:

3.2.1 Организовывать обмен информацией между несколькими компьютерами;

3.2.2 Осуществлять настройку оборудования для работы сетей;

3.2.3 Анализировать судовые компьютерные сети;

3.2.4 Определять, оценивать и устранять неисправность в судовых компьютерных системах.

3.3 Владеть:

3.3.1 Навыками безопасной эксплуатации судового компьютерного оборудования;

3.3.2 Навыками организации взаимодействия судовых компьютеров и сетей
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Наименование разделов и тем /вид занятия/ ЛитератураЧасовСеместр

/ Курс

Вид

занятия

ПрПо

дгот

4. СТРУКТУРА ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

Раздел Раздел 1. Использование компьютеров на судах и сетевое

обеспечение

Лек  /Лек/ 45 0

Ср  /Ср/ 85 0

Раздел Раздел 2. Параметры и характеристики компьютерных сетей

Лек  /Лек/ Л1.145 0

Лаб  /Лаб/ 75 0

Ср  /Ср/ 85 0

ИКР  /ИКР/ 25 0

Раздел Раздел 3. Многоуровневая организация вычислительных сетей.

Программные компоненты

Лек  /Лек/ Л1.425 0

Ср  /Ср/ 85 0

Раздел Раздел 4. Топология локальных судовых компьютерных сетей.

Логическая организация сети

Лек  /Лек/ Л1.325 0

Лаб  /Лаб/ 75 0

Ср  /Ср/ 85 0

ИКР  /ИКР/ 25 0

Раздел Раздел 5. Современное применение технологий судовых

компьютеров и сетей

Лек  /Лек/ Л1.225 0

Ср  /Ср/ 85 0

5. СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

6. ФОНД ОЦЕНОЧНЫХ СРЕДСТВ

6.1. Перечень видов оценочных средств

6.2. Темы письменных работ

6.3. Контрольные вопросы и задания

1. Что такое судовые компьютерные сети, их состав и назначение?

2. Опишите преимущества объединения компьютеров в вычислительные сети?

3. Как вы понимаете принцип взаимодействия компьютеров в сети «клиентсервер»? Каковы отличия компьютеров-серверов

и компьютеров клиентов для судовых компьютерных сетей?

4. Какие вы знаете виды сетей и способы передачи информации в них?

5. Каково назначение различных уровней модели сетевого взаимодей-ствия?

6. В чём отличие пакета от сообщения?

7. Опишите отличия между методами передачи данных в компьютерных сетях: симплексный,

полудуплексный и дуплексный.

8. Что такое топология компьютерной сети?

9. Чем отличаются топологии типа «звезда», «кольцо» и «шина»?

10. Какие классы адресов используются в протоколе TCP/IP?

11. В чём отличие модели ISO/OSI?

12. На каком уровне OSI-модели реализуют функции доступа к среде передачи данных?

13. В чем заключаются особенности беспроводных технологий передачи данных в компьютерных сетях?

14. Назначение многоуровневой модели взаимодействия открытых си-стем.

15. Зачем нужны повторители при передаче данных?

16. Каково назначение концентраторов и коммутаторов? В чем их раз-личие?

17. Каково назначение сетевой операционной системы?

18. Чем различаются основные подходы к организации управления ре-сурсами сети: таблицы объектов, домены и служба

DNS?

19. Зачем используется IP-адрес компьютера?

20. Что такое WAN, LAN, MAN, PAN?

21. Каково назначение маски подсети?
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22. В сетях каких классов IP-адресов более 1000 узлов?

23. В сетях каких классов IP-адресов только 254 узла?

24. В чём отличие логической топологии от физической?

25. Какой способ коммутации эффективен при передачи больших объе-мов данных?

26. Зачем при передаче файлов по сети нужны протоколы?

27. Что такое Fast Ethernet?

28. Понятие схемного и программного интерфейса

29. Каковы отличия различных сред передачи данных: витая пара, коак-сиальный кабель, оптический

кабель?

30. Каково назначение концентраторов и коммутаторов? В чем их раз-личие?

31. Каковы особенности технологий передачи данных FiberChannel, ISDN?

32. Классификация алгоритмов маршрутизации.

33. Что такое блокировка в компьютерной сети и методы ее реализации.

34. Какую цель преследует использование механизма «скользящего ок-на»?

35. В чём различие между отказами и сбоями?

6.4. Методические материалы, определяющие процедуры оценивания

7. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

7.1 Рекомендуемая литература

7.1.1. Основная литература

Авторы, составители Заглавие Издательство, год

Л1.1 Гладких Т. В.,

Воронова Е. В.

Информационные системы и сети Воронеж: ВГУИТ, 2016

Л1.2 Мурин А. В. Проектирование локальной вычислительной сети: учебно-

методическое пособие по курсовому проектированию по

дисциплине "вычислительные системы, сети и

телекоммуникации"

Иваново: ИГЭУ, 2020

Л1.3 Лыков А. Н., Катаев

Р. В.

Сети автоматизации: Учебное пособие Пермь: ПНИПУ, 2017

Л1.4 Синицын Ю. И.,

Ряполова Е. И.

Сети и системы передачи информации: учебное пособие к

практическим и лабораторным работам

Оренбург: ОГУ, 2017

Назначение Оборудование

8. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

Учебная аудитория для

проведения занятий

лекционного типа

Аудиторная доска; Комплект учебной мебели; ПК (стационарный) 6 шт.; Лабораторные

стенды: Функциональная схема электропривода FRS-520 - асинхронного двигателя

короткозамкнутым ротором, Функциональная схема электропривода FR-A-540 -

асинхронного двигателя с короткозамкнутым ротором, Стенд основных встроенных и

специальных встроенных функций, Функциональная схема электропривода FRE-540 -

асинхронного двигателя с короткозамкнутым ротором, Функциональная схема

сервопривода MR-J2-10C-S100, Исследования работы ПЛК FX2n-32CCL с панелью

оператора; Лабораторное оборудование: Система генератор—двигатель на одном валу, 3

шт., Осциллограф С1-93, Двигатель

Учебная аудитория для

проведения практических

занятий

Аудиторная доска; Комплект учебной мебели; ПК (стационарный) 6 шт.; Лабораторные

стенды: Функциональная схема электропривода FRS-520 - асинхронного двигателя

короткозамкнутым ротором, Функциональная схема электропривода FR-A-540 -

асинхронного двигателя с короткозамкнутым ротором, Стенд основных встроенных и

специальных встроенных функций, Функциональная схема электропривода FRE-540 -

асинхронного двигателя с короткозамкнутым ротором, Функциональная схема

сервопривода MR-J2-10C-S100, Исследования работы ПЛК FX2n-32CCL с панелью

оператора; Лабораторное оборудование: Система генератор—двигатель на одном валу, 3

шт., Осциллограф С1-93, Двигатель

Учебная аудитория для

проведения групповых и

индивидуальных консультаций

Аудиторная доска; Комплект учебной мебели; ПК (стационарный) 6 шт.; Лабораторные

стенды: Функциональная схема электропривода FRS-520 - асинхронного двигателя

короткозамкнутым ротором, Функциональная схема электропривода FR-A-540 -

асинхронного двигателя с короткозамкнутым ротором, Стенд основных встроенных и

специальных встроенных функций, Функциональная схема электропривода FRE-540 -

асинхронного двигателя с короткозамкнутым ротором, Функциональная схема

сервопривода MR-J2-10C-S100, Исследования работы ПЛК FX2n-32CCL с панелью

оператора; Лабораторное оборудование: Система генератор—двигатель на одном валу, 3

шт., Осциллограф С1-93, Двигатель

Лаборатория

автоматизированного

Аудиторная доска; Комплект учебной мебели; ПК (стационарный) 6 шт.; Лабораторные

стенды: Функциональная схема электропривода FRS-520 - асинхронного двигателя
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электропривода с

микропроцессорным

управлением – учебная

аудитория для проведения

лабораторных занятий

короткозамкнутым ротором, Функциональная схема электропривода FR-A-540 -

асинхронного двигателя с короткозамкнутым ротором, Стенд основных встроенных и

специальных встроенных функций, Функциональная схема электропривода FRE-540 -

асинхронного двигателя с короткозамкнутым ротором, Функциональная схема

сервопривода MR-J2-10C-S100, Исследования работы ПЛК FX2n-32CCL с панелью

оператора; Лабораторное оборудование: Система генератор—двигатель на одном валу, 3

шт., Осциллограф С1-93, Двигатель

Учебная аудитория для

проведения текущего контроля

и промежуточной аттестации

Аудиторная доска; Комплект учебной мебели; ПК (стационарный) 6 шт.; Лабораторные

стенды: Функциональная схема электропривода FRS-520 - асинхронного двигателя

короткозамкнутым ротором, Функциональная схема электропривода FR-A-540 -

асинхронного двигателя с короткозамкнутым ротором, Стенд основных встроенных и

специальных встроенных функций, Функциональная схема электропривода FRE-540 -

асинхронного двигателя с короткозамкнутым ротором, Функциональная схема

сервопривода MR-J2-10C-S100, Исследования работы ПЛК FX2n-32CCL с панелью

оператора; Лабораторное оборудование: Система генератор—двигатель на одном валу, 3

шт., Осциллограф С1-93, Двигатель

Учебная аудитория для

проведения текущего контроля

и промежуточной аттестации

Аудиторная доска; Комплект учебной мебели; Лабораторные стенды: Исследование

аппаратов защиты, Исследование реле управления, Исследование электромагнитных

контакторов, Изучение магнитных пускателей, Тиристорный электропривод постоянного

тока, Исследование системы управления пуска асинхронного электродвигателя с

короткозамкнутым ротором переключением обмоток статора со звезды на треугольник в

функции времени, Исследования системы местного и дистанционного управления

брашпилем с помощью командо-контроллера, Исследование асинхронного двигателя с

фазным ротором, Исследование двигателя постоянного тока, Исследование системы

Генератор – Двигатель; Лабораторное оборудование: Привод брашпиля,

Электродвигательные спарки; Учебно-наглядные пособия: Схема электрическая

принципиальная рулевого электропривода буксира толкателя. Проект № 758, Схема

электропривода рулевого устройства теплохода. Проект № 428

Учебная аудитория для

проведения групповых и

индивидуальных консультаций

Аудиторная доска; Комплект учебной мебели; Лабораторные стенды: Исследование

аппаратов защиты, Исследование реле управления, Исследование электромагнитных

контакторов, Изучение магнитных пускателей, Тиристорный электропривод постоянного

тока, Исследование системы управления пуска асинхронного электродвигателя с

короткозамкнутым ротором переключением обмоток статора со звезды на треугольник в

функции времени, Исследования системы местного и дистанционного управления

брашпилем с помощью командо-контроллера, Исследование асинхронного двигателя с

фазным ротором, Исследование двигателя постоянного тока, Исследование системы

Генератор – Двигатель; Лабораторное оборудование: Привод брашпиля,

Электродвигательные спарки; Учебно-наглядные пособия: Схема электрическая

принципиальная рулевого электропривода буксира толкателя. Проект № 758, Схема

электропривода рулевого устройства теплохода. Проект № 428

Учебная аудитория для

проведения занятий

лекционного типа

Аудиторная доска; Комплект учебной мебели; Лабораторные стенды: Исследование

аппаратов защиты, Исследование реле управления, Исследование электромагнитных

контакторов, Изучение магнитных пускателей, Тиристорный электропривод постоянного

тока, Исследование системы управления пуска асинхронного электродвигателя с

короткозамкнутым ротором переключением обмоток статора со звезды на треугольник в

функции времени, Исследования системы местного и дистанционного управления

брашпилем с помощью командо-контроллера, Исследование асинхронного двигателя с

фазным ротором, Исследование двигателя постоянного тока, Исследование системы

Генератор – Двигатель; Лабораторное оборудование: Привод брашпиля,

Электродвигательные спарки; Учебно-наглядные пособия: Схема электрическая

принципиальная рулевого электропривода буксира толкателя. Проект № 758, Схема

электропривода рулевого устройства теплохода. Проект № 428

Помещение для

самостоятельной работы

Комплект учебной мебели; ПК – 1 шт., подключенных к сети "Интернет" и

обеспечивающих доступ в электронную информационно-образовательную среду

Университета

Учебная аудитория для

проведения текущего контроля

и промежуточной аттестации

Аудиторная доска; Комплект учебной мебели; Лабораторные стенды:

Автоматизированный тиристорный электропривод постоянного тока с совместным

управлением, Автоматизированный тиристорный электропривод постоянного тока с

раздельным управлением, Исследование электрических схем, Автоматизированная

система управления «Электромашинный усилитель двигателя постоянного тока»,

Исследование автоматической системы пуска двигателя постоянного тока в функции

времени и тока якоря, Исследования автоматической системы управления пуска двигателя

постоянного тока в функции Э.Д.С. двигателя; Лабораторное оборудование:

Электродвигательная спарка, 8 шт., Осциллограф С1-93, Осциллограф С1-83, Шкаф

тиристорного электропривода ЭПУ – 3М; Макеты: Макет прямого пуска асинхронного

двигателя (АД); Учебно-наглядные пособия: Функциональная схема ГЭУ переменного

тока с частотным регулированием, Функциональная схема гребной электроустановки
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двойного рода тока, Схема главного тока ГЭУ постоянного тока

Учебная аудитория для

проведения занятий

лекционного типа

Аудиторная доска; Комплект учебной мебели; Лабораторные стенды:

Автоматизированный тиристорный электропривод постоянного тока с совместным

управлением, Автоматизированный тиристорный электропривод постоянного тока с

раздельным управлением, Исследование электрических схем, Автоматизированная

система управления «Электромашинный усилитель двигателя постоянного тока»,

Исследование автоматической системы пуска двигателя постоянного тока в функции

времени и тока якоря, Исследования автоматической системы управления пуска двигателя

постоянного тока в функции Э.Д.С. двигателя; Лабораторное оборудование:

Электродвигательная спарка, 8 шт., Осциллограф С1-93, Осциллограф С1-83, Шкаф

тиристорного электропривода ЭПУ – 3М; Макеты: Макет прямого пуска асинхронного

двигателя (АД); Учебно-наглядные пособия: Функциональная схема ГЭУ переменного

тока с частотным регулированием, Функциональная схема гребной электроустановки

двойного рода тока, Схема главного тока ГЭУ постоянного тока

Учебная аудитория для

проведения занятий

лекционного типа

Аудиторная доска, 2 шт.; Комплект учебной мебели; Мультимедийное оборудование:

Проектор (переносной), экран (стационарный), ПК (переносной); Лабораторные

установки: Универсальные установки со сменными панелями (1-4), Исследование

неуправляемых схем выпрямления переменного тока, Исследования трехфазного полу

управляемого тиристорного выпрямителя, Исследования трёхфазный мостовой

тиристорной схемы выпрямления переменного тока; Лабораторное оборудование:

Осциллограф DS1102E, 8 шт., Цифровой мультиметр ABM-4141, 4 шт., Генератор AWG-

4112, 4 шт., Цифровой милливольтметр ABM-1164, 4 шт., Осциллограф MOS-620CH, 2

шт.; Учебно-наглядные пособия: Основные параметры биполярных транзисторов,

Универсальные и импульсные полупроводниковые диоды

Учебная аудитория для

проведения текущего контроля

и промежуточной аттестации

Аудиторная доска, 2 шт.; Комплект учебной мебели; Мультимедийное оборудование:

Проектор (переносной), экран (стационарный), ПК (переносной); Лабораторные

установки: Универсальные установки со сменными панелями (1-4), Исследование

неуправляемых схем выпрямления переменного тока, Исследования трехфазного полу

управляемого тиристорного выпрямителя, Исследования трёхфазный мостовой

тиристорной схемы выпрямления переменного тока; Лабораторное оборудование:

Осциллограф DS1102E, 8 шт., Цифровой мультиметр ABM-4141, 4 шт., Генератор AWG-

4112, 4 шт., Цифровой милливольтметр ABM-1164, 4 шт., Осциллограф MOS-620CH, 2

шт.; Учебно-наглядные пособия: Основные параметры биполярных транзисторов,

Универсальные и импульсные полупроводниковые диоды

Учебная аудитория для

проведения текущего контроля

и промежуточной аттестации

Аудиторная доска, 2 шт.; Комплект учебной мебели; Мультимедийное оборудование:

Проектор (переносной), экран (стационарный), ПК (переносной); Лабораторные

установки: Универсальные установки со сменными панелями (1-4), Исследование

неуправляемых схем выпрямления переменного тока, Исследования трехфазного полу

управляемого тиристорного выпрямителя, Исследования трёхфазный мостовой

тиристорной схемы выпрямления переменного тока; Лабораторное оборудование:

Осциллограф DS1102E, 8 шт., Цифровой мультиметр ABM-4141, 4 шт., Генератор AWG-

4112, 4 шт., Цифровой милливольтметр ABM-1164, 4 шт., Осциллограф MOS-620CH, 2

шт.; Учебно-наглядные пособия: Основные параметры биполярных транзисторов,

Универсальные и импульсные полупроводниковые диоды


